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 چکیده

در صنعت ساخت نیروگاههاي هسته اي، ماشین تعویض و جابجایی سوخت، بخصوص 
رلی و در این پژوهش، روش کنت. به صورت رباتیک یکی از پایه هاي اساسی راکتور می باشد

استفاده از روش کنترل دینامیـک معکـوس یـا          . جنس بازوي ربات مورد بررسی قرار گرفت      
خطی ساز پسخور براي ربات توصیه و اجرا شد و براي جنس ربات، فولاد زنگ نزن از نوع       

  . پیشنهاد می گردد310اوستنیتی 
 ربـات سـه    ،ماشین تعویض سوخت، کنترل خطی ساز پسخور، دینامیک ربـات         : هاي کلیدي واژه

  درجه آزادي، کنترل ربات
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  




